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一体型モーションコントロールの利点

Separate
Motion

Controller

Separate
Drive

Amplifier

Separate
MOTOR

Main Power Input Main Power Input

Command Sign (4) Power (3)

I/O (4) Communication (5-8)

Encoder/Resolver (8) Encoder/Resolver (8)

I/O Machine Control

従来の複雑なサーボシステム．．．.

従来型サーボモータ

高コスト
多い部品．．．多いケーブル．．．大きな制御盤．．．そして多くの工数

複雑なシステムによる高い問題発生リスク
分かれたユニット間の配線は不具合発生確率高

ノイズに影響されやすい
制御ケーブル、エンコーダケーブルにノイズが乗り易い

開発時間が長い
各部品設計時間増、各部品のオーダー時間増

フィールドサービスに時間がかかる
どこに問題があるのか把握しにくい

従来型サーボモータ



Animatics Corporation  •  All integrated motor products made by Animatics are covered by patent number 5,912,541
www.animatics.com2A

PP
EN

D
IX

   
  S

O
FT

W
A

R
E 

   
 G

EA
R

 H
EA

D
S 

   
PO

W
ER

 S
U

PP
LI

ES
 &

 S
H

U
N

TS
   

 P
ER

IP
H

ER
A

LS
   

  C
O

N
N

EC
TI

VI
TY

   
 B

R
A

K
E 

O
PT

IO
N

S 
   

  F
IE

LD
B

U
S 

O
PT

IO
N

S 
   

   
 M

O
TO

R
 S

PE
C

IF
IC

AT
IO

N
S 

   
 O

VE
R

VI
EW

   
 

一体型モーションコントロールの利点

Main Power Input

I/O Machine Control

使いやすくそしてシンプル

サーボシステム一体化デザイン

システムコストの削減

ユニット数は一般的なサーボシステムの1/4であり、省配線そして制御盤を小さくします。

開発時間の短縮

少ないユニットは発注の手間を省き、納期管理も簡略になります。

高信頼性

少ないユニットは現場での問題発生リスクを低減させ、省ケーブルは問題発生リスク低減に大きく貢献します。

高コストなフィールドサービス減

シンプルデザインはトラブルシューティングを簡単にします。 

（サーボシステムに問題が起った場合は新品に交換）

サーボシステムに必要なユニットである

コントローラ、ドライバ、エンコーダ、ブラ

シレスＤＣサーボモータを一体化
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デュアルポートマスタコントローラ

拡張 I/Oや他の

デバイス

HMI

Port 2

Port 1

デュアルポートマスタコントローラ

• 業界で唯一の２ポート付一体型サーボソリューション

• 真にマスターコントローラとなりうる一体型サーボソリューション

• ポート1：HMI, ホストPC,　PLC,　あるいはデバックに利用可

• ポート2：モータ間の通信のために、RS-485が標準で装備

オプションで、以下のプロトコルに対応

 ○ Profi Bus™

 ○ DeviceNet™

 ○ CANopen

 ○ Ethernet

（これらのプロトコルの中には一部のモデルにおいて利用できないものもあります。販売代理店又はメーカーにご確認ください。）

アニマティックス社のサービダモータは第１(RS232)、第２(RS485)両ポートを使用して同時に通信することが可能で、オプションと

してPrifi sBus, DeviceNet, CANopen, イーサーネット等を用意しています。　これらの通信方法を使用しても並列通信が可能な唯

一のサーボモータソリューションです。

第２ポートのRS-485を他のモータとの通信に使用することで、PLCやHMI，ホストPCとの通信に使用する第１ポートからのコント

ロール通信により遮られず、モータ間は問題を起こすことなく通信することができます。

HMIを利用する際は、モータ間の通信によるデータパケットの損失の恐れはなく、HMIはメインインターフェイスとして機能できま

す。それぞれのモータは、必要に応じて第２ポートで通信をしていても、第１ポートを通じてＨＭＩの要求に対しレスポンスをするこ

とが可能です。
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各種動作モード

トルクモード：

オープンループ方向制御です。このモードでは、モータはエンコーダ情報を把握しながらも、動作にそれを反映させることは

ありません。モータは指示されたトルクが負荷トルクと同等になるまで、速度を上げ続けます。負荷トルクが下がる場合は、

シャフトスピードが上がります。負荷トルクが上がる場合は、シャフトスピードが下がります。モータが動かない状況にあれ

ば、加えられている力が、指示されたトルクにつりあっているということになります。

速度モード：

周波数ではなく、時間に対する位置によってスピードがコントロールされるクローズドループ速度制御です。コマンドによる動作開始がされ

るまで、コントローラが実際のポジションがどこにあるべきかを追いかけ続けているこということです。

負荷が瞬間的にモータの限界を超えた場合、シャフトスピードはわずかに遅くなります。負荷がモータの限界内に減少した場合は、一定

のスピードが維持されていた場合のあるべき位置と現在の位置との差を埋めるため、シャフトスピードが、指示されたスピードよりも速くな

ります。

位置モード：

エンコーダからのフィードバック情報に基づいたクローズドループ制御です。位置モードによる動作は、相対位置モードと絶対モードに分

類することができます。相対モードでは、その時々のシャフトの位置に対して相対的な距離だけ、どちらかの方向に回転するよう、モータ

に指示することができます。　絶対位置モードでは、はじめの位置に関係なく、特定の場所に動くようモータに指示することができます。

モータはパルス列と方向入力信号に従います。　パルス列入力をハイスピードカウ

ンタとしても利用することができます。

モータは４逓倍標準インクリメンタルエンコーダに双方向追従が可能です。内部エン

コーダと外部エンコーダの比を利用し電子ギヤとしても利用することができます。

外部l

エンコーダ

A相

外部

エンコーダ

B相

パルス列
信号

方向信号

ステップモード（パルス列＆方向信号）：

追従モード：

位相オフセット調整動作：

位相オフセット調整動作はステップモードや追従モードを使用することで、相対距離動作を可能にします。相対距離は内部エンコーダのカ

ウントに基づきます。位相オフセットは基本的に、相対位置モードの動作になり、外部エンコーダあるいはパルス列に追従しながら、いず

れかの方向における位置調整を可能にします。この方法は、ガントリのアライメントや、ローラーフィードアプリケーションなどにおける伸張

調整に利用できます。

追従モードと同じように、モータは外部エンコーダに従います。し

かし、モータはCAMテーブルの中の入力されている位置まで、外

部エンコーダカウントに従い動作します。

電子カム機能は、外部エンコーダに基づきダイナミックに変化す

る電子ギア比の表と考えることもできます。

ドウェル位置をカムテーブルの最初又は最後に設定することが

できるので、ある長さに切断するアプリケーションに便利です。

CAMモード (電子カム機能)：

CAM
Motor

Position

Master Encoder Position
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SM
SmartMotor

17
23
34

NEMA

Frame Size

1X
2X
3X
4X

Motor 

Length Series

D
D-Sub

Type Connectors

DT
D-Sub

Type Connector

& High Torque

Applies to:

SM2316

SM2337

SM3416

only

-DE

-BRK

-DN2

-PB

-F1

-F2

-SL

-S

-S3

drive enable (see below)

OPTIONS*

internal brake 

DeviceNet

™

™

ProfiBus

1 flat on shaft

2 flats on shaft

reduce shaft length

Complete Sealed Option

Sealed without Shaft Seal

This is a Part Number Overview and is not a complete list.

* Note: Not all options are available on all models.

            Please consult factory for full details.

-ETH

-C

Ethernet Option

CANopen Option

PLS2

!

Animatics Part Number Breakdowns:

製品番号製品選択

ハードウェア "DE" オプション:

E-Stop Switch

Drive Amp Power Supply:

(20-48VDC)

DRV PWR GND

DRV POWER

Control Power Supply:

(20-48VDC)

CONTROL POWER

CONTROL PWR GND

Protective Shunt

see pages 91 to 93

Note:
The same supply may be used for Control and 

Drive power, but maximum protection is provided 

with separate power supplies.

DEオプションによりコントローラとドライバに供

給する20-48VDC電源を分けることができます。

• コントローラに標準24VDC電源を供給

• ドライバ側電源を失っても位置を失わない

• 一度原点を決めれば再度原点復帰の必要

なし

• 負荷サージによりコントローラは電源サージ

による影響を受けない

推奨オプション !

SV SV 

SVSV 
Servida MotorServida Motor
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トルクカーブ アニマティックストルクカーブの理解

アニマティックス社製一体型サーボモータトルクカーブの理解

各トルクカーブは全領域の連続トルクとピークトルクの限界を示して

います。

ピークトルクカーブ：

ピークトルクカーブはダイナモメータテストにより計測され、全ての点

はドライバの部品を保護するためのピーク電流リミットを示していま

す。

連続トルクカーブ：

連続トルクカーブもダイナモメータテストにより計測されていますが、

周囲温度である25℃から限界温度まで上がった点を示します。

例えば、モータをダイナモメータに設定し、1000RPMで連続運転さ

せ限界温度に届くまでゆっくり負荷を増やします。　この限界温度は

70℃もしくは85℃で、モデルにより異なります。　全てのPLS2バージ

ョンは85℃に設定されています。

連続トルクカーブのゼロトルク点は電源電圧による限界点です。この

点でははBackEMFにより速度を上げることが抑制されます。高い電

源電圧はゼロトルクポイントを右方向にシフトします。

周辺温度によるトルクカーブとモータレスポンス：

モータが25℃以上の環境で動作している際、同じ負荷がかかってい

ても限界温度に早く到達し、連続トルクの限界も低くなります。

よって、モータのトルクカーブは25℃から70℃又は85℃(全てのPLS2

）までの周囲温度の場合、低くなります。

電源電圧によるトルクカーブとモータレスポンス：

より高い電圧はトルクカーブで２倍の効果があります。上記に言及し

たとおり、高い電源電圧は右方向にトルクカーブをシフトします。　そ

してドライバに、より高い電流を供給可能にします。

例えば、電源電圧を２倍にすると、モータも最初の速度から２倍の速

度を持続します。加速は速度の微分なので、最初の加速から４倍を

達成することができます。　高速インデックスや高速スタート/ストップ

に有効です。

Peak Torque Curve
(fit to curve)

No-Load
Maximum Speed

Voltage Limited

Speed (RPM)

M
o

to
r 

T
o

rq
u

e

Continuous Torque Range

Thermally Limited

Peak Torque Range

Continuous
Torque Curve
(fit to curve)

ピークトルクカーブ
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SV2316D-PLS2 製品仕様

.21 [5.21] DIA THRU (4X)
ON 2.625 [66.68] DIA B.C.
EQUALLY SPACED

2.25
[57.2]

2.25
 [57.2]

Ø .2497  ±0.0003
[ 6.342 ±0.008 ]

.06
 [1.6]

2.30
 [58.4]

.81
[20.6]

.25
[6.4]

3.05
[77.5]

Ø 1.498 ± .001
[38.05 ± 0.03]

アニマティックスSM2316D-PLS2 (オプション無し) CAD 図面

SV2316D-PLS2

連続トルク(48VDC) 0.28 N-m
ピークトルク(48VDC) 0.45 N-m
最大連続出力 (48VDC) 181 Watt (@5896rpm)
無負荷最高速度 10,400 RPM
消費電流（連続運転時） 5.0 Amps
電圧コンスタント 4.45 V/kRPM
巻線抵抗 1.0 ohms
エンコーダ分解能 4,000 Counts/Rev
ロータイナーシャ 0.699 10-5 Kg-m2

重量 0.45 kg

軸径
        0.250 in

6.35 mm
ラジアル荷重（軸） 3.18 kg
アキシャル荷重（軸） 1.36 kg
EtherNet オプション 選択可
DeviceNet オプション

Profi Bus オプション 選択可
CanOpen オプション 選択可

in [mm]
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SV2316D-PLS2 トルクカーブ

SV2316D-PLS2

42VDC電源使用

８５℃まで内部温度を上昇

SV2316D-PLS2

48VDC電源使用

８５℃まで内部温度を上昇

kRPM

To
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ue
 o
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SV2316D-PLS2

24VDC電源使用

８５℃まで内部温度を上昇
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To
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SV2316DT-PLS2 製品仕様

アニマティックスSV2316DT-PLS2 (オプション無し) CAD 図面

.21 [5.21] DIA THRU (4X)
ON 2.625 [66.68] DIA B.C.
EQUALLY SPACED

2.25
[57.2]

2.25
 [57.2]

Ø .2497  ±0.0003
[ 6.342 ±0.008 ]

.06
 [1.6]

2.30
 [58.4]

.81
[20.6]

.25
[6.4]

3.05
[77.5]

Ø 1.498 ± .001
[38.05 ± 0.03]

SV2316DT-PLS2
連続トルク(48VDC) 0.52 N-m
ピークトルク(48VDC) 0.84 N-m
最大連続出力(48ＶＤＣ） 204 Watt@3784rpm
無負荷最高速度 5,200 RPM
消費電流（連続運転時） 6.1 Amps
電圧コンスタント 9.08 V/kRPM
巻線抵抗 0.7 ohms
エンコーダ分解能 4,000 Counts/Rev
ロータイナーシャ 0.706 10-5 Kg-m2

重量 0.59 kg

軸径
0.250 in

6.35 mm
ラジアル荷重（軸） 3.18 kg
アキシャル荷重（軸） 1.36 kg
EtherNet オプション 選択可

DeviceNet オプション

Profi Bus オプション 選択可

CanOpen オプション 選択可

in [mm]
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SV2316DT-PLS2 トルクカーブ

SV2316DT-PLS2

42VDC電源

85℃まで内部温度を上昇

SV2316DT-PLS2

48VDC電源

85℃まで内部温度を上昇

SV2316DT-PLS2

24VDC電源

85℃まで内部温度を上昇
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SV2337D-PLS2 製品仕様

FRONT VIEW 4x R.20 [5.0] SIDE VIEW

2.25
[57.2]

2.25
[57.2]

.81
 [20.6]

4.54
[115.3]

.06
 [1.6]

.19
 [4.8]

 Ø .21 [5.2] DIA THRU (4X)
ON 2.625 [66.68] DIA B.C.
EQUALLY SPACED

Ø .2498  +/- .0002
[ 6.345 +/-0.005 ]

Ø 1.497± .002
 [38.02±0.05]

アニマティックスSV2337D-PLS2 (オプション無し) CAD 図面

SV2337D-PLS2

連続トルク(48VDC) 0.32 N-m
ピークトルク(48VDC) 0.57 N-m
最大連続出力(48VDC) 191 Watt@5906rpm
無負荷最高速度 8,000 RPM
消費電流（連続運転時） 5.6 Amps
電圧コンスタント 5.62 V/kRPM
巻線抵抗 0.6 ohms
エンコーダ分解能 4,000 Counts/Rev
ロータイナーシャ 1.342 10-5 Kg-m2

重量 0.95 kg

軸径
0.250 in

6.35 mm
ラジアル荷重（軸） 3.18 kg
アキシャル荷重（軸） 1.36 kg
EtherNet オプション

DeviceNet オプション 選択可*

Profi Bus オプション 選択可*

CanOpen オプション

in [mm]

*注意: これらのオプションはPLSファームウェアのみ選択可能（PLS2は不可) 
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SV2337D-PLS2 トルクカーブ

SV2337D-PLS2

42VDC電源

85℃まで内部温度を上昇

SV2337D-PLS2

48VDC電源

85℃まで内部温度を上昇
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SV2337D-PLS2

24VDC電源

85℃まで内部温度を上昇
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SV2337DT-PLS2 製品仕様

アニマティックス SV2337DT-PLS2 (オプション無し) CAD 図面

FRONT VIEW 4x R.20 [5.0] SIDE VIEW

2.25
[57.2]

2.25
[57.2]

.81
 [20.6]

4.54
[115.3]

.06
 [1.6]

.19
 [4.8]

 Ø .21 [5.2] DIA THRU (4X)
ON 2.625 [66.68] DIA B.C.
EQUALLY SPACED

Ø .2498  +/- .0002
[ 6.345 +/-0.005 ]

Ø 1.497± .002
 [38.02±0.05]

SM2337DT-PLS2
連続トルク(48VDC) 0.59 N-m
ピークトルク(48VDC) 1.11 N-m
最大連続出力(48VDC) 186 Watt@3250rpm
無負荷最高速度 4,000 RPM
消費電流（連続運転時） 5.9 Amps
電圧コンスタント 10.95 V/kRPM
巻線抵抗 0.9 ohms
エンコーダ分解能 4,000 Counts/Rev
ロータイナーシャ 1.342 10-5 Kg-m2

重量 0.98 kg

軸径
0.250 in

6.35 mm
ラジアル荷重（軸） 3.18 kg
アキシャル荷重（軸） 1.36 kg
EtherNet オプション

DeviceNet オプション 選択可*

Profi Bus オプション 選択可*

CanOpen オプション

in [mm]

*注意: これらのオプションはPLSファームウェアのみ選択可能（PLS2は不可)  
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SV2337DT-PLS2 トルクカーブ

SV2337DT-PLS2

42VDC電源

85℃まで内部温度を上昇

SV2337DT-PLS2

48VDC電源

85℃まで内部温度を上昇
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SV2337DT-PLS2

24VDC電源

85℃まで内部温度を上昇
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SV3416D-PLS2 製品仕様

1.18
[29.8]

.06
[1.6]

3.54
[90.0]

.21
[5.4]

3.75
[95.1]

R.26 [6.5]Ø .22 [5.7] DIA THRU (4X)
ON 3.876 [98.45] DIA B.C.
EQUALLY SPACED

Ø2.875 ± .002
[73.03 ± 0.05]

3.40
 [86.4]

4.00
 [101.6]

4.15
 [105.4]

Ø .3745 ±.0003
 [9.512 ±0.08]

アニマティックス SV3416D-PLS2 (オプション無し) CAD 図面

SV3416D-PLS2

連続トルク(48VDC) 1.09 N-m
ピークトルク(48VDC) 1.60 N-m
最大連続出力(48VDC) 235 Watt@2320rpm
無負荷最高速度 3,100 RPM
消費電流（連続運転時） 7.4 Amps
電圧コンスタント 15.5 V/kRPM
巻線抵抗 0.6 ohms
エンコーダ分解能 8,000 Counts/Rev
ロータイナーシャ 9.890 10-5 Kg-m2

重量 2.27 kg

軸径
0.375 in

9.53 mm
ラジアル荷重（軸） 6.80 kg
アキシャル荷重（軸） 1.36 kg
EtherNet オプション 選択可

DeviceNet オプション

Profi Bus オプション 選択可

CanOpen オプション

in [mm]
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SV3416D-PLS2 トルクカーブ

SV3416D-PLS2

42VDC電源

85℃まで内部温度を上昇

SV3416D-PLS2

48VDC電源

85℃まで内部温度を上昇
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SV3416D-PLS2

24VDC電源

85℃まで内部温度を上昇
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SV3416DT-PLS2 製品仕様

 .21
[5.4]

3.75
[95.1]

R.26 [6.5]Ø .22 [5.7] DIA THRU (4X)
ON 3.876 [98.45] DIA B.C.
EQUALLY SPACED

Ø 2.875  ± .002
[73.03 ±0.05]

Ø .4998 + .0000 - .0006
 12.695 + 0.000

KEYSEAT HUB
SPECIFICATIONS

.1260 +.002
-.000

.0685 +.005
-.000

1/2" Shaft clearance

KEY (MATERIAL SS 316)

4.00
 [101.6]

4.15
 [105.4]

 .06
[1.6]

1.18
[29.9]

3.54
[90.0]

3.40
 [86.3]

 .125
[3.17]

- 0.015

WOODRUFF
ANSI 404 KEY

[ ]

3.20 + 0.51
- 0.00

1.74 + 0.13
-  0.00[ ]

[ ]

[12.7]

アニマティックス SV3416DT-PLS2 (オプション無し) CAD 図面

SV3416DT-PLS2

連続トルク(48VDC) 1.45 N-m
ピークトルク(48VDC) 3.39 N-m
最大連続出力(48VDC) 615 Watt@4525rpm
無負荷最高速度 5,100 RPM
消費電流（連続運転時） 15.5 Amps
電圧コンスタント 8.9 V/kRPM
巻線抵抗 0.06 ohms
エンコーダ分解能 8,000 Counts/Rev
ロータイナーシャ 10.031 10-5 Kg-m2

重量 2.49 kg

軸径
0.500 in
12.70 mm

ラジアル荷重（軸） 13.61 kg
アキシャル荷重（軸） 1.36 kg
EtherNet オプション 選択可

DeviceNet オプション

Profi Bus オプション 選択可

CanOpen オプション

in [mm]
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SV3416DT-PLS2 トルクカーブ

SV3416DT-PLS2

42VDC電源

85℃まで内部温度を上昇

SV3416DT-PLS2

48VDC電源

85℃まで内部温度を上昇
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SV3416DT-PLS2

24VDC電源

85℃まで内部温度を上昇
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接続方法

電源：

サービダモータは24～48Vで動作します。大きなタイプのサービダモ

ータには大きな電流が必要です。

大きなタイプのモータを接続するには、容量の大きなケーブルを利

用されることを推薦します。　Add-A-Motorケーブルには17・23フレ

ームシリーズのみの使用を推奨しています。

 

通信：

全てのサービダモータは第１ポートにはRS-232シリアル通信と、第

２ポートには（15ピンI/OのポートＥとＦを使用）RS-485通信を備えて

います。サービダモータは100個まで別々のアドレスを取ることがで

き、RS-232、RS-485どちらでも識別が可能です。

もっとも一般的で割安な方法はRS-232シリアル通信です。この方法

では、それぞれのモータはシリアル通信ネットワークの中に置かれる

ことになります。このシリアル通信において、あるモータの送信ライン

は次のモータの受信ラインに繋がっています。それぞれのモータは、

受信したデータを「エコー(echo)」のようにそのまま、1マイクロ秒程の

伝播遅延を伴って、次のモータに伝えます。モータからモータへの信

号損失がないことは、結果的に、とても信頼性の高い通信の確保に

つながります。

以下のケーブルやデバイスがRS-232や電源接続でご利用いただけます：

 CBLPWRCOM2-xM   電源と通信ケーブル(フライングリード)。　

　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　DIN-RS232・8チャンネル絶縁通信ボード接続する電源と通信のケーブルです。

 CBLSM1-xM 電源と通信のケーブル。DB-9シリーズコネクタと弊社のカバー付き電源に適した電源供給コネクタを備えて

　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　います。

 CBLSM1-DEMO 弊社のPWR116電源と使用できる試験用のケーブルです。

 CBLSM1-x-y-z ケーブル長をカスタマイズ可能なマルチドロップRS-232デイジーチェーンケーブルです。

以下のケーブルは、RS-485や電源接続に利用されます：

 RS485-ISO  第１ポートのRS-232を、絶縁されているRS-485に変換します。（備考:ＧポートのI/Oピンを利用します。）

 CBLSM2-x-y-z カスタム注文が可能な、絶縁RS-485のマルチドロップケーブルです。（RS-485-ISOアダプタによって分岐し 

　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　ます。）

I/0デバイスとの接続：

全てのサービダモータは設定可能なTTLレベルのI/Oを７点備えています。　全てのI/Oは入力としても、出力としても利用可能です。　I/Oデバ

イスとの接続のオプションを簡単にご説明します。

 CBLIO5V-xM ５V TTL I/Oと直接接続可能

 CBLIO5V-xM via OPTO2 24VDC 直流絶縁・５V信号変換

 CBLIO5V-xM via DINIO7 モータブレイクアウトボードから業界基準のＯＰＴＯリレーへ接続

 CBLIO-ISO1-xM 絶縁24VDCロジック変換ケーブル

このあとに続くページでは、モータ接続へのロードマップを掲載しています。電源、通信、I/O相互接続に利用されるケーブルの物理的にどう配

線するかをお伝えします。

CBLSM1-xM

CBLDC1

PS24V8AG-110
or PS42V6AG-110

SHUNT42V100W
or SHUNT42V200W
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接続マップ

USB232485B

KITUSB232485 CBLSM1-xM

PS24V8AG-110
or PS42V6AG-110

CBLSM1-xM

CBLDC1

PS24V8AG-110
or PS42V6AG-110

SHUNT42V100W
or SHUNT42V200W

USBアダプタを使用したRS-232通信

CBLSM1-xM CBLSMADD-xM

PS24V8AG-110 or
PS42V6AG-110

CBLSM1-X-Y-Z

電源＆シャントを使用したRS-232通信

RS485 ISO

RS232485

RS485 ISO RS485 ISO

CBLSM2-X-Y-Z

Terminating
Resistor

Add-A-Motor ケーブルを使用

したRS-232マルチドロップ

カスタムケーブルを使用した

RS-232マルチドロップ

長さを選択出来るカスタムケーブル

（RS-485 絶縁通信）
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RS232 Communications

Servo Power

CBLIO5V-xM

CBLPWRCOM2-xM

DINIO7

CBLSM1-DEMO

PWR116V

CBLAC4

RS232 Communications

Servo Power

24V I/O Devices

CBLPWRCOM2-xM

CBLIO-ISO1-xM

FU
SE

FU
SE

FU
SE

FU
SE

FU
SE

FU
SE

FU
SE

FU
SE

CBLPWRCOM2-xM
DIN-RS232

Servo Power Input

4OUT   4

<  5V Logic-side 
        is open-collector 

   (Sinking-only)

Direction is as follows:
"Input"  

(to 5V side)

"Output" 
(from 5V side)

4

-- Ground Input  --G  5V Ret

6

7

5 OUT   

24V Ret  G

OUT   

OUT   66

77

55

-- Power Input  --

16-Channel
(8 In, 8 Out)

Optically Isolated
5VTTL to 24V Logic

24V Control side >
is Sourcing-Only.

Outputs are rated
at 120mAmps Max. 

5

3

2

1

7

0

6

+5V  PWR

<  5V Logic Side

1

3

4

2

0

5IN   5

IN   

IN   

OUT   

OUT   

OUT   

OUT   33

22

11
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00

66

PWR  +24V

IN   

IN   

IN   

IN   

IN   

24V Control Side  >

11

33

44

22

00

OPTO2 Opto Isolation Board

RS232 Communications

Servo Power

24V I/O Devices

OPTO2
CBLIO5V-xM

CBLPWRCOM2-xM

最大８モータまでを絶縁RS-232通信 

デモンストレーション & 開発環境

セットアップ

RS-485絶縁通信

24V I/Oデバイス用インターフェイス

RS485
ISO

1
2
3
4RS232485T

RS232485T

RS485-ISO

User Supplied Cable

PS24V8AG-110 or
PS42V6AG-110

Isolated 485 Communications

to other SmartMotors

or other RS-485 devices

Recommended Power Supply Recommended Shunts

PS42V20AF series

SHUNT42V100W-OF

SHUNT42V200W-OF
(Page 85)


